Hilfsformel

Es seien f und g stetig differenzierbare Funktionen, ¢ ein lokalisiertes Vektorfeld
mit V- v = 0.
Dann gilt

/d3x (fﬁ'ﬁg—i-gﬂ'-ﬁf) = 0.
Begriindung: Partielle Integration im zweiten Term liefert
/dgxgﬁ- Vf= /dgxﬁ - (gUf) — /dgxﬁ - (gv) f.

Hinweis: Mit Hilfe der Klammern wird festgelegt, wie weit der Nablaoperator
wirken soll. Ganz konkret gilt mit der Einstein’schen Summenkonvention
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Da v lokalisiert angenommen wurde, gilt mit dem Satz von Gaufl
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Anwendungen
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Folgerung
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